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POLITECHNIKA LUBELSKA LABORATORIUM
Zarzadzanie i Inzynieria Produkciji PODSTAW METROLOGII

Cwiczenie nr 5
POMIARY KATOW

Nazwisko i imig Grupa Data wykonania Ocena

1. Przebiegéwiczenia
Odkonserwowaprzyrzdy pomiarowe i przedmioty do pomiaru.
Okrsli¢ i zestawd w tabelce parametry metrologiczne pragt@w pomiarowych.
Sporzadzi¢ rysunek mierzonego przedmiotu (klina) i oznaczigaty narane
symbolamig, 5, y; a kat zbieznoéci symbolema
Zmierzy¥ zaznaczonedty narzne kgtomierzem uniwersalnym.
Zmierzy kat zbieznosci klina poziomig optyczry. Pomiar l§ta poziomia optyczna
nalezy zaliczy¢ do pomiaréw rénicowych. Z tego wzghdu, aby zapewdiwymagana
doktadnd¢ pomiaru, nalgy wpierw zmierzg¢ niewielki kat 77 pochylenia piyty
pomiarowej a nasgpnie kit zbieznosci kina wraz z Ktem pochylenia ptyty
pomiarowej 8. Wynik pomiaru lgta zbienosci ¢ jest r@&nica wartasci wzglednych
odczytanych wskazad, n przyrzadu (a =86- n).
Zmierzy kat a zbieznosci klina liniatem sinusowym i wykortaszkic ilustruacy
zasag pomiaru.
Obliczy¢ btedy pomiaru.
Sprawdzi katy narazne mierzonego klina ptytkamatowymi.

2. Rysunek mierzonego przedmiotu




3. Zestawienie wynikdw pomiaréw &oéw zewretrznych metoda bezpdrednia

Tabl. 3.1. Zestawienie parametréw metrologicznychzyrz adéw pomiarowych

Nazwa przyrzadu

Symbol

Zakres
pomiarowy

Zakres

Doktadnosé

wskazan odczytu/pomiaru

Katomierz uniwersalny

Czujnik i liniat sinusowy

Poziomica optyczna

Tabl. 3.2. Zestawienie wynikoéw pomiaréw ktow metoda bezpdrednia

Nazwa przyrzadu Wyniki pomiaru k atéw Doktadnosé
0 0 0 0 omiaru
_ _ a B y ¢ P
Katomierz uniwersalny
Poziomica optyczna X X X
Ptytki katowe Johanssona X
4. Pomiary kata klina metodami_pasrednimi
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Rys.1. Zasada pomiaruatia przy pomocy liniatu sinusoweg: liniat sinusowy,
2 - stos ptytek wzorcowyclR - czujnik,4 - statyw czujnikab — mierzony
przedmiotL - rozstaw wateczkow liniatu rowny 160n




Tabl. 4.1. Zestawienie wynikéw pomiaréw kta klina przy pomocy linialu sinusowego

Dtugosé liniatu Wysokosé stosu ptytek |  Wskazania czujnika | Warto$¢é mierzonego
sinusowego/doktadnéé¢ | wzorcowych/doktadnasé¢ kata
rozstawienia wyznaczania A W, a=arcsinH/L
wateczkow réwnolegtosci [mm] [mm] /doktadnos¢ pomiaru
[mm] [ mm] kata
L= Hs= a=
A= AHs = Aa=

AHs - przyja¢ jako sum doktadndci stosu ptytek wzorcowych klasy 11 i doktadioo
wskaza Wy, W, czujnika pomiarowego.

Aa- wyznaczy ze wzoru
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po obliczeniu pochodnych ggtkowych ostatecznie wzor na obliczenie doktadno
bedzie miat posta

4. Omoéwienie wynikéw pomiaréw, analiza i wnioski.




